江苏省仪征中学2022-2023学年度第一学期高三数学学科导学案
平面向量的综合应用
研制人：李生波    审核人：陈宏强
班级：_________姓名：__________学号：________授课日期：
【课标要求】
1.运用平面向量的数量积解决三角形中的相关问题；
2.复杂情境下平面向量的数量积的计算；
3.与数量积相关的最值与范围问题.

【基础训练】
1. 若P为△ABC所在平面内一点,且|-|=|+-2|,则△ABC的形状为(　 　).
A. 等边三角形	        B. 等腰三角形        C. 直角三角形   	         D. 等腰直角三角形

2. 在△ABC中,(+)·=||2,则△ABC的形状一定是(　 　).
A. 等边三角形　	B. 等腰三角形        C. 直角三角形　	         D. 等腰直角三角形






3. 已知点，是椭圆上的动点，且，则的取值范围是(　 　).




A．                  B．                 C．                       D．

4. 如图,C、D是以AB为直径的圆O上的动点,已知|AB|=2,则·的最大值是(　 　).
[image: id:2147488809;FounderCES]A.            	B. -	      C. 	            D. -1



5．一质点受到平面上的三个力F1,F2,F3(单位:N)的作用而处于平衡状态,已知F1,F2成60°角,且F1,F2的大小分别为2 N和4 N,则F3的大小为　　　　N. 

[image: id:2147488858;FounderCES]6．如图,在△ABC中,D是BC的中点,E在边AB上,BE=2EA,AD与CE交于点O.若·=6·,则的值是　　　　. 


【知识梳理】
1.平面向量的线性运算
2.平面向量基本定理
3.平面向量的数量积

【例题精讲】
一、平面向量与解三角形



例1. 已知的面积为，且.

（1）求；



（2）若，，求.




变式　在△ABC中,角A,B,C的对边分别为a,b,c.若·=·=k(k∈R).
(1) 判断△ABC的形状;
(2) 若k=2,求b的值.



二、平面向量与三角形的“四心” 问题
例2. (1)已知,在所在平面内,满足,且,则点依次为的
A.重心、外心、垂心                            B.重心、外心、内心   
C.外心、重心、垂心                            D.外心、重心、内心   
(2)在中,已知,,则直线通过的
A.重心                    B.外心                    C.垂心                           D.内心  


变式 已知是平面内不共线的三点,为坐标原点,动点满足,,则点的轨迹一定经过
A.的内心    B.的垂心     C.的重心           D.边的中点

[image: ]
三、与平面向量相关的最值与范围
例3. (1)如图，菱形，边长为，，．
则的取值范围是　　　　．


[image: ](2)如图，已知AC＝2，B为AC的中点，分别以AB，AC为直径
在AC同侧作半圆，M，N分别为两半圆上的动点(不含端点A，


B，C)，且，则的最大值为________．




课堂小结

江苏省仪征中学2022-2023学年度第一学期高三数学学科作业
平面向量综合应用
研制人：李生波    审核人：陈宏强
班级：____________姓名：____________学号：________时长：60分钟
1. 在△ABC中,==,则sinA∶sinB∶sinC=(　　).
A. 9∶7∶8	            B. ∶∶	        C. 6∶8∶7	                     D. ∶∶


2. 已知O为四边形ABCD所在平面内的一点,且向量,,,满足等式+=+,若点E为AC的中点,则=(　　).
A. 	 B. 	                       C. 	                                    D. 


3. 已知点为所在平面内一点，且满足，则直线必经过的(　　)
A．重心      	B．内心      	C．垂心      	D．外心


[image: 菁优网：http://www.jyeoo.com]




4. 如图，在平面四边形中，，，，






．若点为边上的动点，则的最小值为　　


A．	                  B．	                 

C．	                  D．3



5.(多选题) 已知  为坐 标原点, 点 , , 则　　
A.       B.        C.         D. 

6.一条河宽为400 m,一船从A出发垂直航行到达河正对岸的B处,船速为20 km/h,水速为12 km/h,则船到达B处所需时间为　　　　min. 

7.已知圆x2+y2+4x-5=0的弦AB的中点为(-1,1),直线AB交x轴于点P,则·的值为　　　　. 


8.已知菱形ABCD中,对角线AC=,BD=1,P是AD边上的动点(包括端点),则·的取值范围为　　　　. 

9. 在△ABC中,∠BAC=,已知BC边上的中线AD=3,则△ABC面积的最大值为　　　　.

10. 已知平面直角坐标系内三点A、B、C在一条直线上,满足=(-3,m+1), =(n,3), =(7,4),且⊥,其中O为坐标原点.
(1) 求实数m, n的值;
(2) 设△AOC的重心为G,且=,求cos∠AOC的值.












11.在中, 角 的对边分别为, 且满足，
(1)求角的大小;
(2) 若, 求面积的最大值.












12.如图,在xOy平面上,点A(1,0),点B在单位圆上,∠AOB=θ(0<θ<π).
(1) 若点B,求tan的值;
(2) 若+=,四边形OACB的面积用Sθ表示,求Sθ+·的取值范围.
[image: id:2147488844;FounderCES]






[bookmark: _GoBack]
oleObject4.bin

image4.wmf
0

MAMB

×=

uuuruuur


oleObject5.bin

image5.wmf
MABA

×

uuuruur


oleObject6.bin

image6.wmf
2

[,1]

3


oleObject7.bin

image7.wmf
[1,9]


oleObject8.bin

image8.wmf
2

[,9]

3


oleObject9.bin

image9.wmf
6

[,3]

3


image10.jpeg
D
Da/ 7




image11.jpeg




oleObject10.bin

image12.wmf
ABC

D


oleObject11.bin

image13.wmf
S


oleObject12.bin

image14.wmf
2

ABACS

×=

uuuruuur


oleObject13.bin

image15.wmf
sin

A


oleObject14.bin

image16.wmf
3

AB

=

uuur


oleObject15.bin

image17.wmf
23

ABAC

-=

uuuruuur


oleObject16.bin

image18.wmf
sin

B


image19.png




image20.png




oleObject1.bin

oleObject17.bin

image21.wmf
BMBN

^


oleObject18.bin

image22.wmf
AMCN

×

uuuruuur


image23.png




oleObject19.bin

image24.wmf
ABCD


oleObject20.bin

image25.wmf
ABBC

^


image1.wmf
(1,0)

M


oleObject21.bin

image26.wmf
ADCD

^


oleObject22.bin

image27.wmf
120

BAD

Ð=°


oleObject23.bin

image28.wmf
1

ABAD

==


oleObject24.bin

image29.wmf
E


oleObject25.bin

image30.wmf
CD


oleObject2.bin

oleObject26.bin

image31.wmf
AEBE

uuuruuur

g


oleObject27.bin

image32.wmf
(


oleObject28.bin

image33.wmf
)


oleObject29.bin

image34.wmf
21

16


oleObject30.bin

image35.wmf
3

2


image2.wmf
,

AB


oleObject31.bin

image36.wmf
25

16


oleObject32.bin

oleObject33.bin

image37.jpeg
D
W,




oleObject3.bin

image3.wmf
2

2

1

4

x

y

+=


