椭圆的几何性质

一、简单性质
1．已知椭圆
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的离心率为
[image: image2.wmf]2

3

，则
[image: image3.wmf]=

m

________________

2．椭圆的焦距、短轴长、长轴长成等差数列，则离心率
[image: image4.wmf]=

e

________________

3、若椭圆的焦距长等于它的短轴长，则其离心率为               
4、若椭圆的两个焦点及一个短轴端点构成正三角形，则其离心率为              
5、若椭圆的 的两个焦点把长轴分成三等分，则其离心率为                 
6．设椭圆的两个焦点分别为
[image: image5.wmf]2
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,过
[image: image6.wmf]2

F

作椭圆长轴的垂线交椭圆于点
[image: image7.wmf]P

，

若
[image: image8.wmf]2
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为等腰直角三角形，则椭圆的离心率为________．
7.已知椭圆
[image: image9.wmf]E

的短轴长为6，焦点
[image: image10.wmf]F

到长轴的一个端点的距离等于9，则椭圆
[image: image11.wmf]E

的离心率为________．
8.椭圆
[image: image12.wmf]1
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的焦点在
[image: image13.wmf]y

轴上，长轴长是短轴长的两倍，则
[image: image14.wmf]m

为_______．
9.椭圆
[image: image15.wmf](
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的两个焦点分别为
[image: image16.wmf]2
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，过
[image: image17.wmf]2
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作垂直于
[image: image18.wmf]x

轴的直线

与椭圆相交，一个交点为
[image: image19.wmf]P

，若
[image: image20.wmf]°

=

Ð

30

2

1

F

PF

,那么椭圆的离心率是______．
10.在
[image: image21.wmf]18
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，若以
[image: image22.wmf]B
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为焦点的椭圆过点
[image: image23.wmf]C

，则该椭

圆的离心率是______．
11. 椭圆
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的左焦点为
[image: image25.wmf]F

,右顶点为
[image: image26.wmf]A

，点
[image: image27.wmf]B

在椭圆上，且


[image: image28.wmf]x
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轴，直线
[image: image29.wmf]AB

交
[image: image30.wmf]y

轴于点
[image: image31.wmf]P

,若
[image: image32.wmf]PB
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，则椭圆的离心率为_____．
12. 椭圆
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两个焦点分别为
[image: image34.wmf]2
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，
[image: image35.wmf]P

为椭圆上一点，
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的最大值的范围为
[image: image37.wmf][
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，则
[image: image38.wmf]e

的范围是_____________．
二、1.
	标准方程
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2.通径：

3.第二定义：
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3. 焦准距：

4. 
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例1．点
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与定点
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的距离和它到直线
[image: image45.wmf]4
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的距离的比是常数
[image: image46.wmf]5

4

，

求点
[image: image47.wmf]M

的轨迹.

例2．求与椭圆
[image: image48.wmf]36
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有相同的焦点，且离心率为
[image: image49.wmf]5

5

的椭圆的标准方程

例3.
[image: image50.wmf]1
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内一点
[image: image51.wmf])
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，
[image: image52.wmf]F

为右焦点，在椭圆上求一点
[image: image53.wmf],

M

使
[image: image54.wmf]MF

MP
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 最小，则
[image: image55.wmf]M

的坐标为__________,最小值为_________．
变式练习：1.点
[image: image56.wmf]P

与定点
[image: image57.wmf](
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,

1

的距离与它到直线
[image: image58.wmf]5
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x

的距离的比是
[image: image59.wmf]3

1

，则
[image: image60.wmf]P

点的轨迹方程是______                

2.已知点
[image: image61.wmf]P

是椭圆
[image: image62.wmf]1

4

5

2

2

=

+

y

x

上的一点，且以点
[image: image63.wmf]P

及焦点
[image: image64.wmf]1
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、
[image: image65.wmf]2

F

为顶点的三角形

面积为1，则点
[image: image66.wmf]P

的坐标               

3．已知椭圆
[image: image67.wmf]1
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上一点
[image: image68.wmf]P

与椭圆的两焦点
[image: image69.wmf]1
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、
[image: image70.wmf]2
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的连线的夹角为直角，

则
[image: image71.wmf]|
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过点
[image: image72.wmf]）
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且与
[image: image73.wmf]1
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有相同焦点的椭圆的方程是__________________．

5．过椭圆焦点垂直于长轴的弦长为
[image: image74.wmf]2

，焦点到相应准线的距离为1，则该椭圆的离心率是____       __．
【课后巩固】
1.已知椭圆
[image: image75.wmf](
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的短轴长为
[image: image76.wmf]2
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，焦点
[image: image77.wmf](
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到相应准线的距离为
[image: image78.wmf]c
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，则该椭圆的离心率是______．
2.设
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的左准线上点
[image: image80.wmf](
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[image: image81.wmf]P

且斜率为
[image: image82.wmf]2
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的光线，经过
[image: image83.wmf]2
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y

的反射后过椭圆的左焦点，则该椭圆的离心率是______．
3. 椭圆
[image: image84.wmf]1
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的焦点
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，点
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为其上的动点，当
[image: image88.wmf]2

1

PF

F

Ð

为钝角时，点
[image: image89.wmf]P

的横坐标的取值范围_______________．
4. 
[image: image90.wmf]P

为 
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上的一点，则
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为直角的点
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有_____个．
5.
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上有4个点
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使
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为直角，则
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范围_         

6.
[image: image98.wmf]1

F

是
[image: image99.wmf]1
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x

的左焦点，
[image: image100.wmf]P

为椭圆上的动点，
[image: image101.wmf])
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则
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的最小值____________,最大值______________．

7.点
[image: image103.wmf]B
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分别是椭圆
[image: image104.wmf]1
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长轴的左、右端点，点
[image: image105.wmf]F

是椭圆的右焦点，
[image: image106.wmf]P

为椭圆上的一点，且位于
[image: image107.wmf]x

轴上方，
[image: image108.wmf]PF
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．⑴求点
[image: image109.wmf]P

的坐标 ；   

⑵设
[image: image110.wmf]M

是椭圆长轴
[image: image111.wmf]AB

上的一点，
[image: image112.wmf]M

到直线
[image: image113.wmf]AP

的距离等于
[image: image114.wmf]MB

，求椭圆上的点到点
[image: image115.wmf]M

的距离
[image: image116.wmf]d

的最小值．
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